
آموزشکده سیستم های پیشرفته 
 صنعتی هورداد

 دوره الکتروهیدرولیک

Electro Hydraulics 
مهدی شهسواری:مدرس   



L 
O 
G 
I 
C 
  

F 
U 
N 
C 
T 
I 
O 
N 



L 
O 
G 
I 
C 
  

F 
U 
N 
C 
T 
I 
O 
N 





Identityfication(YES) 



Negation(NO) 



Disjunction(OR) 



Conjunction(AND) 



Exclusive OR 

EXCLUSIVE OR INDIRECT ACTUATING METHOD  



Inhibition 



Implication 



Equivalence 

Equivalence INDIRECT ACTUATING METHOD  



NAND 

NAND INDIRECT ACTUATING METHOD  



Rejection(NOR) 



 .مطلوبسررررررر  د ر ررررررر  مررررررر ر    ررررررر      -2تمررررررر    
 :كنتررررررررررر ل مسرررررررررررت     ررررررررررر لن     ط  ررررررررررر  

 د ررررررررررررت :   مرررررررررررر   م  رررررررررررر   رررررررررررر    
 ر    )ر  تح  ك خ  ج نمود   ر   تح  رك د رت     :   م   منف      

 (.  م  





 -3تمرین 





 مدار جکی را طراحی کنید که یک کانوایر از دوسمت قابلیت تحریک داشته باشد  :4تمرین•

 و اگر از هردو  طرف تحریک شود عمل نکند •
•.EXCLUSIVE OR 

 -4تمرین 





 -5تمرین 





 -6تمرین 





کنترل غیر مستقیم سیلندر دوکاره -  

جک بسمت جلو حرکت کرده و در انتهای  STARTمداری طراحی کنید که با زدن کلید•
مدار را . دیگر جک بسمت عقب باز گرددSTOPکورس متوقف شود و با زدن یک کلید 

 طوری طراحی کنید که تقدم با کلید استارت باشد
 واز شیرتک بوبین استفاده شود. از کلید های خارکی استفاده نگردد•

 

 -7تمرین 



LATCHING (تقدم با استارت)مدار خود نگهدار   



کنترل غیر مستقیم سیلندر دوکاره   

جک بسمت جلو حرکت کرده و در  STARTمداری طراحی کنید که با زدن کلید•
دیگر جک بسمت عقب باز STOPانتهای کورس متوقف شود و با زدن یک کلید 

 مدار را طوری طراحی کنید که تقدم با کلید استاپ باشد. گردد

 

 -8تمرین 



(تقدم با استاپ)مدار خود نگهدار   



 -9تمرین 





 :كنت ل غ  مست      لن   دود    ب لانس 

 ب    ط درخل بود    لن   S3ب  تح  ك كل    ش  ی :     
 بصو ت رتوم ت ك پس ر          لن   ب  رنته ی دول كو س خود: ب گش  

 .د  صو ت قطع ب ق م ر  كنت ل ،   لن   ب  درخل آم ه و ب  ست 
 .  ع      و ب گش  مس وی بوده و ق بل تنظ   ب   
 د  صو ت تغ   رت ب     لن   ،   ع  آ  تغ    ن ن 

 -10تمرین 





:كنت ل غ   مست      لن   دو ك  ه   

 .با زدن کلید استارت جک بیرون رود -1•
 .پس از رسیدن فشار پشت جک به یک مقدار مشخص ، جک به داخل بازگردد -2•
 .در صورت قطع برق مدار فرمان ، جک در هر حالت که هست به داخل رفته و بایستد -3•

   (تقدم با استپ است و برگشت شیر با فنر است)

 

 -11تمرین 





:کنترل غیر مستقیم سیلندر دو طرفه   

 ب  تح  ك     ر  كل  ه  ب    ط درخل بود    لن  :     
 پس ر        ب  ن ط  ری دلخوره ر  دول كو س آ : ب گش  

 .د  صو ت قطع ب ق م ر    م   ،   لن  د ه   لت  ك  هس  توقف كن 
 (م ر  ب       . )   ع      و ب گش  ب رب  ب   

 دب  تغذ     لن   ق بل تنظ   بوده و همور ه ث ب  ب   

 -12تمرین 





 :کنترل غیر مستقیم سیلندر دو طرفه 
 ب  تح  ك  ك كل    ش  ی ب    ط درخل بود    لن  :     

 :ب  دو صو ت : ب گش  
 (رتوم ت ك )         لن   ب  رنته ی كو س خود  -1
       ش   ب  ب ش ر     مج   ك  د ر   صو ت  ك چ رغ هش ر  دهن ه  و     ه و ت   -2

 .مج د درده نشود STARTرج  ه  RESETتح  ك كل   
 

 :ن ت  
 .د  هنگ م ب گش  د    ل  رول ب لا   ت   ش   ب عث  و       چ رغ نشود

 .د  هنگ م       ع  ق بل كنت ل ب    و   ست  مست ل ر  ب  
 .ب  ن  وی گس ختگ  ن ز غل   گ دد

 

 -13تمرین 





   4/ 3کنترل غیر مستقیم سیلندر دوطرفه با استفاده از شیر 
 .مدار به دو صورت اتوماتیک و دستی کار می کند

 .با تحریک یک کلید فشاری سیستم اتوماتیک شده و با تحریک کلیدفشاری دیگرسیستم به فرم دستی برگردد -1
 :حالت اتومات  -2
 .با تحریک یک کلید فشاری به شرط داخل بودن سیلندر: رفت  

 .به صورت اتوماتیک با رسیدن سیلندر به انتهای طول کورس خود: برگشت 
 :حالت دستی  -3

 .سیلندر در هر موضعی هست توقف کرده وفقط با تحریک نگهداشتن کلید بداخل برگردد
 .با قطع برق مدار فرمان سیلندر در هر حالتی هست توقف کرده و با اعمال بار حرکت نکند

 .در صورت وصل مجدد برق سیستم به حالت دستی برگردد
 

 -14تمرین 





:کنترل غیر مستقیم سیلندر دوطرفه   

 . ك   ل    و   4/  2ب  ر تف ده ر      
 .ب  تح  ك  ك كل    ش  ی ب    ط درخل بود    لن  :      -1
 ب  تح  ك  ك كل    ش  ی د گ : ب گش   -2

  ك      ربت ر ب  ر تف ده ر  تم م دب  و پس ر          لن   ب   ك ن ط  مشخص 
 .  ع  آ  ك   ود

 .  ع  ق بل تنظ   بوده و مست ل ر  ب  

 .  ك  ب گش  ب  ر تف ده ر  تم م دب 

 

 -15تمرین 







با زدن کلید استارت به شرط داخل بودن   -16تمرین 
جک به جلو رفته و بعد از رسیدن به انتهای کورس  

 ثانیه به سمت عقب برگردد 5بعد از 





 -17تمرین 
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 نماد شير مدار ايمني دو دستي





 :کنترل غیر مستقیم سیلندر دو طرفه -

ث ن     ك      و ب گش   ر رنج م درده و  5ب   د  كل   ر ت  ت و ب    ط درخل بود    لن   ب  م ت 
 .پس ر  رتم م ر   م ت ب  درخل آم ه و ب  ست 

 -18تمرین 





 :م ر  ق ل  ر دو ی د ر   كن   ك  
م ت     ك      و ب گش  در ت  ب    و  پس ب  درخل  5ب   د  كل   ر ت  ت جك 

 .ب گشت  و ب  ست 

 

  -19تم     م  ه 





مدار جک دو طرفه ای را طراحی کنید که با زدن کلید استارت و به شرط داخل •
بودن سیلندر جک بسمت جلو حرکت کرده و بعد از رسیدن به انتهای کورس 

 .بصورت اتومات بسمت عقب برگردد

 -20تمرین 





Thank You for Your Attention 
HOORDAD TRAINING 

CENTER 
WWW.HOORDAD.NET 


